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Reset All

Allgemeine Informationen

O Neuentwurf

[ Nachriistung

[ Maritime Anwendung

Telefon
Firma Ansprechpartner E-Mail

Ausfiihrung @ Sensoren (max. 8)

[0 Wiegesystem 4 Kraftmessring OIML R 60 zertifiziert

[0 Uberlastsystem PL ¢ 8 )

[0 Uberlastsystem PL d )

y CANopen ] CANopen Safety Link 20
[ Gateway PL c/ SIL1 PL d/ SIL2 Anfrageformularen.

Display

7" Display TFT Color

Kabellange 3 m

Bei OIML R 51 ist ein Display
zwingend erforderlich.

Stlckzahl

Verwendungszweck

Versorgung
24V DC
[0 230V AC

Ein- und Ausgange

[] Digitale Eingénge (8 x 24 V)
[J RS 232 Schnittstelle
[J PROFINET, PROFIBUS, CANopen

[J Mode Selection ®
[J Mode Bypass ®
[ Mode Priifung ®
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[] Analoge Ausgénge
2x4...20mA

[ Digitale Ausgange
8 x Schaltleistung 24 V / 500 mA
1 x Sicherheitsausgang

[] PROFINET, PROFIBUS, CANopen

[ Uberlast ®

[ Unterlast ©

[J wiegemodul ®

[ Lastkollektivzahier ®

[0 Hubhéhenkompensation ®

Weitere Features nach Rucksprache moglich.

Einbausituation

0656 FlexLim Controller

Fir Einbaumalle
auf Bild klicken.

Anschluss- und Verbindungskabel

0 )

Endwiderstand
120 Q

Art.Nr. 1035239

Anmerkungen

per E-Mail
versenden

Reset
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