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1 Allgemeine Informationen

1.1 Uber dieses Handbuch

Das vorliegende Handbuch ist konzipiert um die Eigenschaften und Bedienung des BROSA
Elektronik 0656 in der Anwendung als Uberlast- oder Wiegesystem zu erlutern. Dariiber
hinaus dient es flr qualifiziertes und mit entsprechenden Befugnissen ausgestattetem
Fachpersonal als Handbuch zur Kalibrierung eines BROSA Systems 0656

Das Handbuch ist ein integraler Bestandteil der BROSA Elektronik 0656 und der
Betriebssystemsoftware FlexLim (Safe) des Herstellers:

BROSA AG

Dr. Klein Strasse 1

D-88069 Tettnang

Telefon +49(0)7542 93 350
Fax. +49(0)7542 93 35 35
E-mail info@brosa.net

Internet www.brosa.net

Das Handbuch beschreibt die Funktionalitat, allgemeine Einstellungen und die Kalibrierung
sowie die Stdérungsbeseitigung fir das BROSA Uberlastsicherungssystem 0656 unter
Verwendung der Betriebssystem-software FlexLim (Safe).

Es werden die Einsatzmoglichkeiten des Systems sowie die dafur erforderliche
Qualifikation des technischen Fachpersonals beschrieben.

Das Handbuch und die angefiihrten Beispiele unterliegen dem Urheberrechtsschutz. Alle
Rechte vorbehalten. Dieses Handbuch darf ohne die vorherige schriftliche Einwilligung des
Herstellers weder teilweise noch als Ganzes kopiert oder in anderer Weise vervielfaltigt
werden.

Der Hersteller behalt sich vor, an Inhalt und Form dieses Handbuchs ohne weitere
Ankundigung Anderungen vorzunehmen. Fir dieses Handbuch wird keine Verteilerliste
gefihrt.

Der Hersteller Ubernimmt keinerlei Haftung fur inhaltliche Fehler oder Druckfehler in
diesem Handbuch und fiir Schaden, die direkt oder indirekt aus dem Gebrauch dieses
Handbuchs entstehen.

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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1.2 Sicherheitshinweise und Warnsymbole

Im Interesse der Klarheit und Lesbarkeit, werden Symbole verwendet, um den
Leser auf besonders wichtige Informationen hinzuweisen:

DANGER

Hinweis auf eine unmittelbare Gefahr. Bei Nichtbeachtung besteht
Gefahr fur Leib und Leben.

A

3
>
x
Z
=
@

Hinweise auf eine moégliche Gefahr. Bei Nichtbeachtung kann
Gefahr fur Leib und Leben entstehen.

P>

0
>
c
d
o
z

Hinweis auf eine mogliche Gefahr. Bei Nichtbeachtung drohen
leichte Verletzungen oder Sachschaden.

>

ATTENTION

Hinweis auf eine potentiell schadliche Situation. Bei
Nichtbeachtung kénnen Sachschaden an Geraten und
Ausrustungen entstehen.

Hinweis auf die mogliche Gefahr eines Stromschlags. Mit diesem
Symbol gekennzeichnete Teile dirfen auf keinen Fall berthrt
werden.

> B

Hinweis auf einen Abschnitt mit zusatzlichen Informationen und
natzlichen Tipps.

2

Die mit den oben gezeigten Symbolen versehenen Abschnitte beinhalten wichtige
Informationen und sie verdienen beim Lesen dieses Handbuchs besondere
Aufmerksamkeit. Nichtbeachtung der Symbole oder der angegebenen
Empfehlungen hat ein betrachtlich erhéhtes Gefahrenpotential zur Folge.

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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1.3 Warnungen und wichtige Hinweise

Je nach individueller Konfiguration kdnnen manche Systeme auch mit einer
230V AC Stromversorgung ausgestattet sein (Einzelheiten dazu kdénnen

Sie der Systemdokumentation entnehmen). Darauf wird mit einem
DANGER

entsprechenden Warnsymbol auf dem Spannungswandler und den Relais
A hingewiesen. Obwohl diese Teile gegen direkte Berlihrung geschutzt sind,
sollte man in ihrem Umfeld besondere Vorsicht walten lassen.

1.4 Verwendungszweck des Systems

Die BROSA-Elektronik 0656 ist als Uberlastsicherungs bzw. Wiegesystem
@ fur Krananlagen, eine wichtige Hilfestellung fur die Bedienung eines
Kranes. Das Gerat bietet dem Bedienpersonal alle Informationen, die fiir
einen sicheren, innerhalb der Sollwerte liegenden Betrieb bei
Hebeoperationen erforderlich sind. Das System ist so konzipiert und
ausgelegt, dass alle einschlagigen Sicherheitsnormen eingehalten werden.

WARNING Das System darf nicht fur andere als die oben genannten Zwecke

verwendet werden. UnsachgemaRe Verwendung des Systems gefahrdet
das Leben des Bedienpersonals und anderer Personen und kann zu
Maschinen- und Sachschaden flihren.

Es ist von entscheidender Bedeutung, dass das System immer in einem
perfekten Zustand ist. In Systemen, die aus einer Vielzahl elektronischer und
mechanischer Bauteile bestehen, kann das Auftreten von Fehlern nie ganz
ausgeschlossen werden. Solche Fehler bilden ein potentielles
Sicherheitsrisiko und missen deshalb durch qualifiziertes technisches
Personal umgehend behoben werden.

Ein Uberlastsicherungssystem ist kein Ersatz fir gutes Urteilsvermogen, fur
erfahrenes Bedienpersonal oder fur die nétigen Sicherheitsvorschriften im
Betrieb und das System sollte deshalb auch nicht dafiir missbraucht werden!

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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1.5 Qualifikation und Verantwortlichkeit des Bedienpersonals

Damit ein sicherer Betrieb von System und Kran gewahrleistet werden kann,
ist die Kalibrierung und Einstellung des Systems durch einen qualifizierten
Techniker zwingend erforderlich. Der Techniker muss die folgenden
Anforderungen erfillen:

o Er besitzt die nétigen Befugnisse und er wurde ausreichend
geschult.

e Er hat das vorliegende Handbuch gelesen und verstanden
oder er hat eine entsprechende Einweisung oder Ausbildung
erhalten.

o Erist mit der Bedienung des Systems vertraut.

e Er kennt die einschlagigen Sicherheitsnormen und
Unfallverhitungsvorschriften.

Kenntnisse einer Person bezliglich der Bedienung des Systems bedeuten
nicht automatisch, dass diese Person zur Bedienung der Anlage befugt ist.

WARNING Die Verantwortlichkeit fir einen sicheren Betrieb des Systems und des

Kranes liegt beim Bedienpersonal. Es ist zu gewahrleisten, dass das
Bedienpersonal alle hier gegebenen Hinweise zur Betriebssicherheit gut

verstanden hat und auch beachtet.

1.6 Haftungsausschluss

Der Hersteller Gbernimmt keinerlei Haftung fiir Schaden oder Verletzungen,
die durch unzulassigen oder unsachgemafen Gebrauch des Systems
entstehen. Dieses Risiko tragt allein der Anwender.

Der Hersteller hat den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der
beschriebenen Hard- und Software gepruft.

Dennoch konnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass der
Hersteller fiir die vollstandige Ubereinstimmung keine Gewahr ibernimmt.
Die Angaben in dieser Druckschrift werden regelmafRig udberprift,
notwendige Korrekturen sind in den nachfolgenden Ausgaben enthalten.
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2 Systembeschreibung

Die BROSA-Elektronik 0656 zusammen mit der Betriebssystemsoftware BROSA
,Flexible Limiter* (FlexLim (Safe)) ist ein flexibles Uberlastsicherungssystem fiir
Krananlagen. Das System iberwacht kontinuierlich die verschiedenen Funktionen und
Betriebszustande eines Kranes unter Verwendung einer grof3en Vielfalt von externen
Sensoren (z.B. Kraftsensoren, Winkelsensoren). Ein externes Display kann zum
System hinzugefligt werden. Der Bediener erhalt dann permanente Rickmeldungen
(sowohl sichtbar und hoérbar) Uber den Betriebszustand des Kranes bei
Hebevorgangen. Die Ausgaben auf dem Display (Sensordaten, berechnete Werte,
Auslastungsprozentwerte, usw.) sind der jeweils vorhandenen Krananlage und der
Konfiguration der Applikation angepasst.

Optional kann die BROSA Elektronik 0656 als Wiegesystem gem. SOLAS verwendet
werden. Die Handhabung entspricht im Wesentlichen der Nutzung als
Uberlastsicherung, weshalb im Weiteren auf die explizite Nennung verzichtet wird.

Das BROSA-Uberlastsicherungssystem basiert auf der Elektronikplattform 0656 mit
folgenden Ausstattungsmerkmalen:

* 8 (typ.) CANopen Nodes (ID 11 - ID 18)

* 2 Analogausgange

» 8 Digitaleingange

+ 8 Digitalausgange + 1 Systemfehlerausgang
+ RS232 Schnittstelle

* RS485 Schnittstelle

* PROFINET Schnittstelle (Slave)

+ PROFIBUS Schnittstelle (Slave)

* CANopen Schnittstelle (Slave)

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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Weitere technische Details siehe Kapitel 5

Jedes System kann unter Verwendung der Betriebsystemsoftware FlexLim Safe von
BROSA den speziellen Anforderungen eines Kunden angepasst werden. Wie der
Name schon andeutet, gestattet FlexLim Safe in flexibler Weise die Erstellung
kundenspezifischer Anwendungen flr die Lastbegrenzung. Je nach Ausfihrung
erreicht das System dabei SIL 2 (PLd)

Die Software besteht aus vordefinierten Modulen (Eingange, Ausgéange,
Komparatoren, mathematische Operatoren, usw.), die entsprechend kombiniert
werden konnen, um die gewunschte Funktionalitat zu erhalten. Jedes Modul hat eine
Anzahl bestimmter Parameter, die entweder direkt im System (Display) oder mit Hilfe
eines Uber die RS232-Schnittstelle angeschlossenen PCs geandert werden kénnen.
Die Funktion dieser Parameter ist applikationsabh&ngig und wird in einer separaten
Softwarebeschreibung explizit aufgefihrt.

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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Die folgenden Skizzen veranschaulichen das Systemprinzip und die FlexLim

Programmstruktur:
=y |
. HMI H==S)
2 e 2
———— e — I
I 50O Konfiguration |
S% § )z> (RS232, RS485, )
>
@ O Bluetooth) o a $
® g5
I 2 <0
System 0656 |
50 _ 8
|=:I_L,> gQ g 2 | —Ltr—
S = Datenaustausch ]
a o RORINET, PROFINET PR S 5
- [aje] |
L — — —\[ — %34,

Machine Interface
Power Supply

Abbildung 1: Standard Systemlayout

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany



@ BROSA System 0656 FlexLim (Safe) V1.00
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Abbildung 2: FlexLim Programmstruktur

3 Systemkalibrierung und Parametereinstellung

3.1 Allgemeines

Das System bietet 2 verschiedene Methoden zur Kalibrierung und zur
Einstellung der Systemparameter:

. PC mit VT100-Emulation (z.B. Putty unter MS-Windows) Uber die
RS232-Schnittstelle.

. Android App Uber Bluetooth (geplant)

Die Menustruktur unterscheiden sich je nach Schnittstelle die verwendet
wird. Die Eingabe und MenUlflihrung ist ebenfalls abhangig von der
verwendeten Peripherie.

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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Die Auswahlmenus fir:

. CANopen Inputs

. Digitale Eingange/Ausgange
. Konstanten (2) und (3)

. Lastkollektivzahler

. Komparatoren

sind so genannte dynamische Menus. Dies bedeutet, dass die Menus je
nach Systemkonfiguration anders gestaltet sein kdnnen. Es werden nur die
in der Systemkonfiguration definierten Optionen angezeigt. Zum Beispiel
werden in einem mit 3 CANopen Eingangen konfigurierten System nur die
durch das Programm tatsachlich verwendeten Eingange zur Wahl gestellt
(obwohl das BROSA-System 0656 softwareseitig mehr Kanale unterstitzt).
Wenn fur die gewahlte Option keine Konfiguration zur Verfigung steht, weist
das System durch die Anzeige "Nothing to select" (keine Auswahl mdglich)
auf diesen Umstand hin.

Jedem Parameter kénnen aulerdem seine eigenen Maleinheiten
zugeordnet werden. Zum Beispiel sind im oben gezeigten Blockschaltbild
die CANopen Eingange Lastsensoren. Sie nehmen deshalb Signale in
Tonnen [t] auf. Applikationsabhangig kénnten diese genauso so gut auch
zur Ausgabe von Werten in Meter, Kilonewton oder Grad konfiguriert
werden. Obwohl die Parameterwerte durch Wechsel in den Modus fir die
Eingabe von Maschineneinstellungen jederzeit gedndert werden kdnnen
(siehe  Beschreibung  weiter unten), sind die MaReinheiten
applikationsspezifisch. Sie koénnen deshalb nur in der Phase der
Programmimplementierung eingestellt werden.

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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3.2 Externes Display 0680

Bei einem externen Display werden die eingebauten Navigationstasten zur
MenUauswahl und zur Eingabe von Parameterwerten verwendet.

Auswahlen des Service-Meniis

@ Driicken Sie die "ESC"-Taste, um das Service-Menl zu 6ffnen.

Blattern durch das Menii

Das Display kann nur 4 Zeilen gleichzeitig darstellen. Wenn das MenU aus
mehr Zeilen besteht, kann man mit Hilfe der entsprechenden Pfeiltasten
E] nach oben oder unten scrollen.

Treffen einer Meniliauswahl

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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Dricken Sie die "ENTER"-Taste. Das Menu scrollt dann zur "select" Option
und eine "1" wird im ersten Eingabefeld angezeigt.

@ Sie kénnen diesen Wert auf den des auszuwahlenden Menus durch
Dricken der entsprechenden Pfeiltasten (nach oben oder nach unten)
andern.

Driicken Sie die "ENTER"-Taste, um lhre Auswahl zu bestatigen.

@ Wenn das gewahlte Men nicht korrekt ist, driicken Sie die "ESC"-Taste,
um zum vorherigen MenU zurlickzukehren.

Eingabe eines Parameterwertes

Dricken Sie die "ENTER"-Taste. Eine "1" wird als Voreinstellung im ersten
Eingabefeld angezeigt.

@ @ Andern Sie dies durch Driicken der Pfeiltasten nach oben und nach unten
auf die erste Ziffer des Parameterwertes ab.

Die Pfeiltaste nach rechts bewegt den Cursor auf das nachste Eingabefeld
und es wird eine voreingestellte "1" angezeigt.

Wiederholen sie diesen Vorgang mit den verbleibenden Ziffern.

Die Pfeiltasten nach links und nach rechts kdnnen zum Bewegen zwischen
den Eingabefeldern verwendet werden.

Dricken Sie die "ENTER"-Taste, um den Eingabewert zu bestatigen.

ol (8]

Wenn der Parameterwert nicht geandert werden soll, driicken Sie die
"ESC"-Taste, um die Werteingabe zu verlassen und um zur Eingabe des
nachsten Parameters zu gehen oder zum vorhergehenden Meni
zurUckzukehren.

Display Setup

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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Ab Anzeige Software V1.0.2 gibt es ein “Setup Menu” zur Auswahl fur:

o Display test
e Baudrate selection

e Bootloader mode

Auswihlen der Anzeige “Setup menu”

@ Dricken Sie die "ESC"-Taste und schalte die Anzeige an.

Selur menus

&: Display test

-: Baudrate
{: Bootloader

Display (Anzeige) test

@| Dricken Sie die Pfeiltaste nach links zum Durchlauf der
Anzeigetestroutine. Die Softwareversion wird angezeigt und die Anzeige
durchlauft einen Testzyklus.

Baudrate selection (Umstellung)

@ Driicken Sie eine Pfeiltaste zur Anderung der Baudrate.

P
[
]
]
]
I

Dricken Sie die Pfeiltaste nach links fiir 9600bd

@ Dricken Sie die Pfeiltaste nach rechts fir 38400bd

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany



System 0656 FlexLim (Safe) V1.00 @ BROSA

ng Bemerkung: Mit dieser Option wird die Baudrate der Anzeige geandert. Zur
Gewabhrleistung einer funktionierenden Kommunikation mit dem System,
muss zuerst die Baudrate es Systems umgeschaltet werden (Siehe Kapitel
Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. - Fehler!
Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.)

Bootloader

Nur fur BROSA interne Anwendung.

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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3.3 Externes Display 4,3" oder 7°

Das Display wird (iber die CAN-Schnittstelle (CAN2) angesprochen. Uber
definierte COB-IDs werden die Werte an das Display gesendet und je nach
Programmierung des Displays dargestellt.

Beispiel Anzeige:

@BROSA

Spreader Mode 1

10.00 t 11.00 t
e |

‘ r_- —_:.ﬂ I Status

R4

Cabin side 9.00 t

Weighing result

ﬂ 38.00 t

3.4 Computer mit PuTTY-Terminalemulation

Erforderliche Hilfsmittel:

. Notebook mit RS232 Schnittstellen oder USB mit entsprechdem
Schnittstellenkabel (USB to RS232)

. Terminalemulationsprogramm (z.B. PuTTY unter MS-Windows)

Anschluss eines PC an die Elektronik 0656

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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Verbinden Sie einen seriellen Anschluss Ihres PCs mit der 0656, wie unten

gezeigt:
[ o]
]]——% .
0656 System ]
[ O
Kontakte:
Bezeichnung: Stecker : Kontakt:
RS232_TXD_OUT MODICE30_L FL3
RS232_RXD_IN MODICE30_L GL1

Konfigurieren des VT100-Terminals

Die meisten VT100-fahigen Terminalemulationen sollten mit FlexLim
kompatibel sein. Sie missen jedoch sicherstellen, dass die folgenden
Parameter richtig eingestellt sind. (Bitte lesen Sie in der Dokumentation
Ihres Emulationsprogramms nach, welche Parameter wie benannt sind und
wie diese einzustellen sind):

COM-Anschluss: Auf den Anschluss einstellen, an dem das RS232-
Kabel angeschlossen ist.

Terminalemulation: Moglicherweise mussen Sie dies explizit angeben. Ist
dies der Fall, geben Sie VT100 an.

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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Baudrate: 115200 bps
Datenbits: 8

Paritat: Keine
Stoppbits: 1
Flusssteuerung: Keine

Fur die Konfiguration benétigen Sie ein Terminalprogramm. Die folgenden
Beispiele wurden mit dem kostenlosen Terminalprogramm PuTTY erstellt.

Auswahl des verbundenen
COM-Anschlusses

53
Category
= Session ~ Basic options for your PuTTY session
Loggng Speciy the destination you want to connect to
= Temminal
& Senalne Speed
Bel COM3 115200
Features Connection type:
ExraPuTTY ORaw OTent ORogn  OSSH © Sedal
Settings O Cygterm
SatusBar
Einstellen wie gezeigt
$R PUTTY Configuration (Save mode : File) - u] X
Category
Logging ~ Options controling local seral ines
Teminal Select 3 seral ine
4 Keyboard
Bel Serial Ine to connect to COoM3
Features
ExraPuTTY Configure the sedal ine
Settings Speed baud)
StatusBar
5 FlesTranser Duatis
Window Stop bets L
Appearance e
Behaviour Eaby el
Translation Fow control None (DTR/RTS disable;
Selection
Colours
Hypedinks
=) Connection
Data
Proxy
Teinet
Riogn
%) SSH
Cygtemm
v
oot ==

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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VT100 Terminalemulation auswahlen

$R PUTTY Configuration (Save mode : File) - o X
Category
Session ~ Options controling the effects of keys
1. Loggng Change the sequences sent by
N eyboard | The Backspace key
;’""“ O ControlH @ Control-? (127)
Festures The Home and End keys
BxraPuTTY © Sandand Opm
The Function keys and keypad
sls‘ "'w";, OESCh~ O tnx O Xem RS
5 FlesTrander Ovreo OALLL Osco
Window Aopicaton keypad setings
m"m Intial state of cursor keys.
Tansiton (Ui Ofnn
on Intial state of numenc keypad
Seloct @ Nommal O Appication O NetHack
Colours
Hypedinks Enable extra keyboard features
Connection [ AGr acts as Compose key
Deta [ Control A is dfferent from AXGr
Proxy
Tenet
Riogn
4)- SSH
Seral
Curtam N7
o ==

Auswahlen des Service-Menus
Dricken Sie die "ESC"-Taste, um das Service-MenU zu 6ffnen.
Treffen einer Mentdauswahl

Das gewilinschte Menul durch Driicken der entsprechenden Ziffer auf der
Nummerntastatur auswahlen.

Dricken Sie "ENTER" zwei Mal, um das der Eingabe entsprechende Menl
auszuwahlen.

Wenn das gewahlte Menu nicht korrekt ist, driicken Sie die "ESC"-Taste,
um zum vorherigen MenU zurlickzukehren.

Eingabe eines Parameterwertes
Eingabe des vollstandigen Parameterwertes auf der Nummerntastatur.
Dricken Sie die "ENTER"-Taste zwei Mal, um die Eingabe zu bestatigen.

Wenn der Parameterwert nicht geandert werden soll, driicken Sie die
"ESC"-Taste, um die Werteingabe zu verlassen und zur Eingabe des

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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nachsten Parameters Uberzugehen oder zum vorhergehenden Menu
zurUckzukehren.
4 Allgemeine Systeminformationen (VT 100)

[@ Die nachfolgenden Darstellungen sind der Anzeige eines Terminal Programmes
nachempfunden. Die Abbildung kann daher von lhrer Darstellung abweichen.

4.1 Menustruktur

Offnen Sie wie oben beschrieben (abhangig von dem verwendeten Terminal) das
Service-Menu. Es erscheint dann das folgende Menu:

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany
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Ausgabe von Systeminformationen sowie die Softwareversionsnummern und
Benutzer-ID des Applikationsherstellers.
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. Sws. Lebensdauver

1
ol

Uswahl:

Auswahl zwischen Lastkollektivzahlern und System Lebensdauer
System Lebensdauer
Suwstem running:

12cds 21k 28m

Anzeige der bisherigen Betriebszeit

4.1.4 Service

m

Digitalein:
Disitalausa;
Boot—-Ue

[ L BT

Auswahl zwischen Anzeige der CANopen- und Digitaleingdnge sowie den
Zustanden der Digitalenausgange. In der Serviceanzeige kann auch in den
Bootloader Modus gewechselt werden.

CANopen Eingénge:

CHM1: <lWert:
CHHZ:

CAMZE: nicht
aktivilderts
CAM4-& mit OK.

Zeigt die aktuellen Sensordaten an.
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Zeigt die Sensordaten an den Digitaleingdngen angezeigt.
[-] Nicht aktiv
[X] Input high

[ 1 Input low

Digitalausgange + Systemfehler:

Zeigt die Zustande der digitalen Ausgange an.
[-] Nicht aktiv
[X] Input high

[ 1 Input low

Boot-Up Verdgerung:

Boot-Ur Uerzosseruna
HEt. Werits
B ms=s

Heusr WMert[]1:

Definiert einen verzégerten Start des Slave Controllers.
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Das System wird in 5 Sekunden (zurlick zahlend) neu initialisiert.

4.1.6 Sprache

. Enalizch

1
Huswahls:

Wahlen Sie die gewlinschte Sprache aus.

4.1.7 Metrik

Block-Erns.
T

Eoomm.

Gesambzell

Hinweise auf die Performance des Gesamtsystems.
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5 Parameter zur Kalibrierung und Serviceanwendungen

WARNING Bestimmte Menls sind durch eine persdnliche Identifikationsnummer

geschitzt. Es handelt sich dabei um sicherheitskritische Menls (Hier
A vorgenommene Einstellungen haben entscheidenden Einfluss auf die
Sicherheit und Funktionalitdt des Systems!). Aus diesem Grund wird der

Zugriff auf qualifiziertes Fachpersonal beschrankt.

Der Hersteller kann fir den Gebrauch und/oder die leichtfertige Weitergabe
des PIN-Codes nicht haftbar gemacht werden. Der Kunde muss selber daflr
Sorge tragen, dass die PIN nur an befugtes Fachpersonal ausgegeben wird.

5.1.1 Maschinensetup

FIMN singsbhean:

Geben Sie die PIN-Nummer des Systems ein. Es wird dann das folgende Menu angezeigt.

CHHoren Eins
Hrialos Husa;

Ll b3 e

Eonztanten
Lanten

oo B

Eomraratoreny. PIH

B=}
P
ER

18, Tool Blocks
1i.Bootl e

Huswahl:

Treffen Sie lhre Wahl
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Treffen Sie lhre Wahl
5.1.3 Konfigurieren

Eingasnaes
Einsansa
Einsansa
Einsansa
Einsansa
Einsansa
Einsansa
Einsansa
Einsansa

r = g

In diesem Bildschirm kénnen projektierte CANopen Sensoren ausgewahlt
werden. Wird ein Sensor ausgewahlt, werden Statusinformationen
angezeigt und die Mdglichkeit dem Knoten eine neue Freie Knoten ID zu
vergeben.

Ausgewahlter Beispiel Sensor:

CAMoren Einsasns 1
Ernoten ID: 11

Satetd i Ja
Fktiuve i Ja
Hende

Knoten ID:  Aktuell konfigurierte Knoten 1D
Safety : Ja => Der Eingang erwartet einen CANopen Safety Sensor

Nein => Der Eingang erwartet einen CANopen Sensor

© 2018 BROSA AG, Tettnang, Germany



System 0656 FlexLim (Safe) V1.00 @ BROSA

Aktiv : Ja => Ein CANopen Sensor mit den erwarteten Einstellungen
wurde gefunden.

Aendern? : <ENTER> => Neue Knoten ID kann ausgewahlt werden.

Wichtig: Die Knoten ID muss Projektiert sein und darf nicht
vergeben sein.

Weitere Informationen zum Andern der Node ID im Servicefall finden Sie in
Kapitel 5.1.9 Service

CHHoren Einsasns
Hktusllese Id: i1

Freis Id H 12
Hews Id

Beispiel Andern

5.1.4 Analog Ausgange

]
u}
1]

o

in
I
[} ]
L1} 1 S
in
I
=

o
o w

T e

i
i
oW 5
oW
I

L1}
[

I
i}

=uwakh

Es werden die Minimum- und Maximumsignale, die der Ausgangskanal
liefert, zusammen mit den physikalischen Werten, die sie darstellen,
angezeigt.

Zum Andern "OK" driicken. Zum Verlassen der Eingabe und Riickkehr zum
vorherigen MenU die "ESC"-Taste driicken.
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Arialos Hussans n

Min:

Heusr Wertl[t]:

Geben Sie einen neuen Wert entsprechend dem Minimumsignal in der
angegebenen Maleinheit (in diesem Fall Tonnen) ein und driicken Sie dann
"OK", um die Eingabe zu Ubernehmen.

Sie kénnen auch "ESC" drucken, und so die Eingabe Uberspringen. Der
aktuelle Wert bleibt dann unverandert.

Mirns

Heuwer Wert[mAl:

Geben Sie einen neuen Signalwert ein und dricken Sie "OK", um die
Eingabe zu Ubernehmen oder dricken Sie "ESC", um die Eingabe zu
Uberspringen. Der eingestellte Wert bleibt dann unverandert.

Heuwsr Wert[t]ls

Geben Sie einen neuen Wert entsprechend dem Maximumsignal in der
angegebenen Maleinheit (in diesem Fall Tonnen) ein und driicken Sie dann
"OK", um die Eingabe zu GUbernehmen.

Sie kénnen auch "ESC" drucken, und so die Eingabe Uberspringen. Der
aktuelle Wert bleibt dann unverandert.

Arialos Aus9an:

Hewer Wert[mAl:

Geben Sie einen neuen Signalwert (in diesem Fall in mA) ein und drlcken
Sie "OK", um die Eingabe zu Gbernehmen oder driicken Sie "ESC", um die
Eingabe zu Uberspringen. Der eingestellte Wert bleibt dann unverandert.
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Das System kehrt zur Ubersicht zurlick. Kontrollieren Sie, ob die
dargestellten Werte korrekt sind und dricken Sie dann "ESC" um zur
Kanalauswahl (2.2) zurlickzukehren.

I]% Hinweis: Die Minimum- und Maximumwerte fir das Signal bilden die
absoluten Grenzwerte fur den Analogausgang.

Beispiel: Bei einem wie folgt konfigurierten Analogausgang:

4. 8mA
28. 8mA

Min: 2. 8%
Max: 1@.8t

kann kein Signal grofRer als 20 mA und kleiner als 4 mA geliefert werden,
selbst wenn der Eingangswert Uber 10t steigt oder unter 2 t fallt.

5.1.5 Konstanten (2)

shanten (20

.._
[icy T
.

Eonstante
konstante
Fonstan

1.
d.

Eonst

w

Fonstante

Wswahls

)

Wahlen Sie die zu andernde Konstante aus. Es werden nur die Konstanten
zur Auswahl angeboten, die im Programm tatsachlich verwendet werden.
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Eonstante
HEt., Wert:

Heuwsr Wert[L]:

Der aktuelle Wert der Konstanten wird angezeigt. Geben Sie einen neuen
Wert in der angegebenen Malieinheit (in diesem Fall Tonnen) ein oder
driicken Sie "ESC", um den Wert unverandert zu lassen und zum vorherigen
MenU zurtckzukehren.

5.1.6 Konstanten

Hier gilt die gleiche Vorgehensweise wie fur "Constants (2)" (2.3).

5.1.7 Komparatoren

Ein Komparator vergleicht zwei Werte und I6st ein Ereignis aus
(normalerweise ein Relais), wenn der erste Wert groRer als (Modus=Max)
oder kleiner als (Modus=Min) der zweite Wert ist. Das Systemhandbuch
enthalt eine Liste der Komparatoren mit den zugehdrigen Eingdngen und
den Ereignissen, welche dadurch ausgelést werden. Da jedem Relais
gewoOhnlich ein Komparator zugeordnet ist, haben sie im Allgemeinen die
gleiche Indexnummer (Komparator 3, zum Beispiel, wirde das Relais 3
auslésen). Der Komparator I6st zunachst aus, sobald sein Grenzwert
Uberschritten wurde, aber er kehrt in den vorherigen Zustand nur zuruck,
wenn der erste Wert den Grenzwert plus den Hystereseprozentsatz
Uberschreitet.
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Eomrarator 1

Hendern?

Zum Andern "OK" driicken. Zum Verlassen der Eingabe und Riickkehr zum
vorherigen MenU die "ESC"-Taste driicken.

Fomrarator
Moduysdl=Mins2
Akt. Modus:

Heuwer WMert:

Geben Sie den neuen Komparatormodus "Min" oder "Max" (1 oder 2) ein
oder dricken Sie "ESC", um den Modus unverandert zu lassen und zum
nachsten Menl zu gehen.

Fomrarator
Hus=t

Heuser Wert[X]1:
Geben Sie die neue Hysterese in Prozent ein oder dricken Sie "ESC", um
den Wert unverandert zu lassen und zur Komparatoribersicht

zurickzukehren.

Fomrarator

Das System zeigt die neuen Komparatorparameter an. Kontrollieren Sie, ob
die Eingabe korrekt ist und dricken Sie dann "ESC", um zum
Komparatorauswahlmenu (2.7) zurickzukehren.
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5.1.8 Andern der PIN

Die persoénliche Identifikationsnummer fir das System kann hier geandert
werden. Bitte beachten Sie, dass diese PIN fir den Zugang zu den
Systemeinstellungen unabdingbar ist. Der Anwender ist selber daflr
verantwortlich, dass die Nummer weder verloren geht, noch in unbefugte
Hande gerat.

Hewse FIHM:

Die neue Nummer eingeben oder durch Driicken der "ESC"-Taste die alte
PIN unverandert lassen und zum vorherigen Menu zurtickkehren.

5.1.9 Service

Siehe Abschnitt ,Service®.

5.1.10 Baudrate

Sofern es Probleme bei der Kommunikation mit der externen Anzeige Uber
die RS 485 Schnittstelle gibt, kann die Baudrate angepasst werden.

1
Huswahl:

Wahlen Sie die gewunschte Baudrate aus.

[@ Bemerkung: Mit dieser Option wird nur die Baudrate des Systems geéandert.

Zur Gewabhrleistung einer funktionierenden Kommunikation zwischen dem
System und der externen Anzeige muss auch die Baudrate der externen
Anzeige umgeschaltet werden (3.2 Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden.)
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5.1.11 Tool Block

Tool Block
Te Tool Block 7T
£

Toml Block =2

Uswalkls:

Auswahl des zu bearbeitenden Toolblocks

Toaolblock
WiggemodulMitteluw.
Seits lims
Wertims]:

Eingabe eines neuen Mittelwerts. Ubernahme des bisherigen Werts durch
dricken von ,ESC*.

Toaolblock Wiegemodul

Arizeise Zeib:

Wertlms]s

Eingabe einer neuen Anzeigezeit. Ubernahme des bisherigen Werts durch
dricken von ,ESC*.

5.1.12 Bootloader

Bootl e

Das System wird in 5 Sekunden (zurtckzahlend) den Bootloader Modus

betreten. Sobald die Anlage im Bootloader Modus ist wird ein Ausrufe-
zeichen gesendet.

Bootloader in 11
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5.1.13 Integration von neuen Sensoren beim Austausch

Sollte ein Defekt an einem CANopen Sensor auftreten, besteht die
Maoglichkeit diesen zu tauschen und den Sensor Uber den Menueintrag
~Basis Knoten“ im Service Meni zu integrieren.

. Kontfisurieren
E = Knoten

dzwahls

1
i

Je nach Systemkonfiguration sind die Sensoren mit der ID 11-18 benannt.

Der Basisknoten ist mit der Knoten ID 10 definiert. Der von BROSA
gelieferte Ersatzsensor muss ebenfalls mit der Knoten ID 10 vorkonfiguriert
sein, damit dieser Uber die Steuerung auf die zu ersetzende Knoten ID
konfigurierten werden kann.

In der Anzeige werden die Knoten IDs angezeigt, welche zur Zeit nicht
belegt sind. Sollten Sie mehrere Sensoren in einem System tauschen muss
der Systemadministrator wissen, welchen Sensor er gerade ersetzt hat.
Bitte beachten Sie, dass sich stets nur ein Sensor mit der Node ID 10 im
Netzwerk befinden darf. Somit empfiehlt es sich, die Sensoren einzeln ein-
zubinden und den Schritt ggf. zu wiederholen

In der Zeile ,Neue Id“ kann nun die gewlinschte Knoten ID eingestellt wer-
den. Zulassig sind jedoch nur die IDs die als ,Freie 1d“ aufgelistet werden.

CHHMoren Default
Hetuslle Id

Freis Id
18

DANGER

A Es muss zwingend darauf geachtet werden, dass der ausgetauschte
Sensor die richtige Knoten ID erhalt.
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6 Technische Daten Elektronik 0656

Bezeichnung

Systemelektronik Typ 0656

Versorgungsspannung

24V DC (10...30V DC)

Analoge Ausgange

2x 4...20mA

Digitale Eingange

8 x 24V

Digitale Ausgange

8 x Schaltleistung typ. 24V/ 500 mA

Schnittstellen

PROFIBUS (PROFIsafe) Slave
PROFINET (PROFlsafe) Slave
CANopen (Safety) Slave

Bluetooth
RS 485
RS 232
Gehause Cinch MODICE SE
Abmessungen: 134,6 x 153,2 x 52,2 (LxBxH) in mm

Elektrischer Anschluss

Stecker mit Crimps (0,5 mm?)

Schutzart IP67, IP69K

Betriebstemperatur -40°C bis +80°C

Kurzschlussschutz Ja

Verpl Ja

EMV
CISPR 25/ EN 55025
DIN ISO 11452-4
DIN ISO 11452-5
DIN ISO 11452-2
EN 61000-4-2
EN 61000-4-4

Abbildung
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7 Liste der Fehlercodes und Storungsbeseitigung

[@ Bei Eintreten eines kritischen Fehlers wird eine Sperrung des Systems
bewirkt und am Display (internes, externes oder PC) ein entsprechender
Fehlercode angezeigt.

Bemerkung: Ein kritischer Fehler im System kann je nach Konfiguration dazu
fuhren, dass auch die Kommunikation zwischen Ubergeordneten Systemen
und der Elektronik 0656 unterbrochen wird.

Die folgenden Abschnitte geben eine Liste der Fehlercodes mit den
maoglichen Fehlerursachen und Beseitigungsmalnahmen.

7.1 CANopen Eingang
Fehlercode E 11X  (wobei X der projektierte CANopen Eingang ist)
Beispiel 1: E 111: Projektierter CANopen Eingang 1.

Beispiel 2: E 117: Projektierter CANopen Eingang 7.

Fehler Fehlende Heartbeat Meldung.
Maogliche 1. Kabel zwischen Sensor und Elektronik ist
Ursachen beschadigt oder es liegt ein Erdschluss vor.

2. Elektrische Stérungen auf der CANopen Leitung.

3. Wasser in einer der Verteilerkasten oder der
Anschlusse.

4. Beschadigung des Sensors selbst.

5. Die Elektronikplattform (0656) ist beschadigt.

Maogliche 1. Kontrollieren der Kabel und Anschlisse. Bei Bedarf
Abhilfe Austausch.

2. Austausch des Sensors.

3. Austausch der Elektronik.
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Fehlercode E 12X (wobei X der projektierte CANopen Eingang ist )

Fehler Ein Fehler der SRDO Kommunikation (CANopen Safety)
ist aufgetretten.

Maogliche 1. Kabel zwischen Sensor und Elektronik ist
Ursachen beschadigt oder nicht angeschlossen.

2. Elektrische Stérungen auf der CANopen Leitung.
3. Beschadigung des Sensors selbst.

4. Die Elektronikplattform (0656) ist beschadigt.

Maogliche 1. Kontrollieren der Kabel und Anschlisse. Bei Bedarf
Abhilfe Austausch.

2. Austausch des Sensors.

3. Austausch der Elektronik.

Fehlercode E 13X (wobei X der projektierte CANopen Eingang ist)

Fehler CANopen Sensor meldet einen erkannten Fehler mit
Hilfe einer Emergency Botschaft.

Maogliche 1. Siehe Fehlertabelle CANopen Sensor.

Ursachen
Maogliche 1. Kontrolle des Sensors.
Abhilfe 2. Austausch des Sensors.
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Fehler

Fehlercode E 15X (wobei X der projektierte CANopen Eingang ist)

Fehler Fehler des CANopen Stacks
Mogliche 1. Die Grenzwerte sind zu eng bemessen.
Ursachen 2. Beschadigung des Sensors selbst.

Mégliche 1. Korrektur der "Untergrenze" flir den Sensor in dem
Abhilfe entsprechenden Eingabemenu.
2. Austausch des Sensors.

7.2 2D Kurve

Fehlercode E C1X (wobei X der Kanal der 2D Kurve ist)

Fehler Der Eingangswert ist auserhalb der 2D Kurve.
Mégliche 1. Die Werte der 2D Kurve sind zu eng bemessen.
Ursachen 2. Fehlerhafter Wert des Eingangsblocks erhalten.

Mégliche 1. Korrektur der "Tabellenwerte" fur den Eingangswer.
Abhilfe 2. Wert des Eingangsblocks prifen.

7.3 Multifunktionsblock (Wiegen)

Fehlercode E 191 (wobei X der Kanal des Multifunktionsblocks ist)

Fehler Wird der Wert aus der SNR Kurve unterschritten, wird
dieser Fehler gesetzt bei aktivierter SNR Prifung.

Mogliche 1. SNR Wert kleiner als der Vorgabewert der Kurve.
Ursachen
Mégliche 2. SNR Wert kleiner als der Vorgabewert der Kurve.
Abhilfe
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7.4 Systemfehler

Fehlercode E XAX (wobei nur A relevant ist)

Fehler EEPROM enthalt fehlerhafte Daten

Mogliche 1. Defekte Parameterwerte (EEPROM)
Ursachen 2. Stromunterbruch wahrend Kalibration

Mégliche 1. Programm neu von BSCT laden.
Abhilfe
Anderungshistorie
Version | Datum Anderungen Name
1.0 04.06.05 | Vorlaufige Ausgabe TS
1.1 14.07.05 | Inhalt korrigiert / erweitert JO/wWZz
1.2 09.02.06 | Logos, Firmenname angepasst JO
1.3 31.05.07 | Modifizierung nach FlexLim V2.5.1 TS
2.2 15.08.14 | Erweiterungen fir FlexLim (Safe) WZ /RS
2.3 05.07.19 | Umstellung auf 0656 FG/ Wz
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