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1 Uldised juhised

Enne anduri kasutuselevottu lugege hoolikalt 1abi kasutusjuhend ja tootespetsiifilised
dokumendid.

Veenduge, et andur sobib asjaomastele rakendustele piiranguteta.

Ebadige voi ettendhtust erinev kasutamine vdib pdhjustada anduri talitlushaireid voi
soovimatuid mojusid teie rakenduses. Seetdttu tohib anduri paigaldamist, elektrilist
uhendamist, kasutuselevottu ja hooldust teostada ainult koolitatud ja seadme kaitaja poolt
volitatud spetsialist.

Lisaks juhime tahelepanu sellele, et vastutust ei vbeta, kui kdesolevas dokumentatsioonis
esitatud juhiseid ei jargita.

Spetsifitseeritud omadused kehtivad ainult muutmata tarneseisundis.
Eriti Glevarvimise korral tuleb jargida kehtivaid norme ja juhiseid.
Kehtivad sertifikaadid on allalaadimiseks saadaval BROSA GmbH veebilehel.

Ainult saksa keelne kasutusjuhend on originaaldokument.

1.1 Ohutusjuhised — sumbolite selgitus:

A TAHELEPANU! See siimbol viitab ohtudele, vdis vdivad tekitada isiku- ja
varakahjusid!
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2 BROSA joumootetelje kirjeldus

2.1 Ehitus ja toopdhimobte

BROSA 0201 ja 0203 tuupi joumootetelgi kasutatakse jou maaramiseks kaheldikelistes
nihkeliidetes koiki liiki masinates ja seadmetes vdi masinatel ja seadmetel.

Joonis 1: Joumddtetelg

Joumdobtetelg koosneb silindrilisest méotekehast (1), mis vétab vastu mdddetava
koormuse ja omab radiaalse ja aksiaalse kaitse (1a) elemente ning samuti teatud
juhtudel on méodtekehaga jaigalt Uhendatud Ghenduskandur (2), millele — juhul kui need ei
ole paigutatud otse modtekehale - on paigutatud elektriihenduseks vajalikud elemendid
(pistik voi kaabel, 3) ja mis — juhul kui see ei ole paigutatud mddtekehale — sisaldab
mddteelektroonikat. Mddtetehnilistel pdhjustel mddtekehas olevad sisseldiked (1b) voivad
olenevalt kasutamisest voi lisavarustusena soovi korral alla varustatud taidisega.
Lisavarustusena vbib mddtekeha sisaldada elemente laagrikoha (1c) maarimiseks.
Joumdoteteljele Ex d tilp 0203 on alati paigaldatud, teistel tutpidel lisavarustusena
saadaval olev keermestatud tihvt (4) elektriliseks potentsiaalide Uhtlustamiseks.
Md&otekeha ja vajadusel Uhenduskandur on valmistatud roostevabast terasest.

Joumoodtetelg MOP sisaldab integreeritud mehaanilist Glekoormuskaitset.
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Kasutamine veepinnast allpool on parast teostatud teste ja BROSA kooskdlastust Gldiselt
voimalik, kasutatavate materjalide ja pinnakatete ning tiheduse ja elektriliste Ghenduste
kohta kehtivad spetsiaalsed nduded.

Lisaks sellele esineb véimalus, et veesurve mdjutab mddtetulemust.

[

Joonis 2: Paigaldustingimused

Joumobotetelg (1) paigaldatakse vastava labimddduga kaheldikelise Uhenduse
kinnitusavadesse (2) ja kindlustatakse teljehoidiku (vt joonis 1, punkt 1a) abil soovimatu
liikumise vastu. Uhenduse poolt ilekantav jdud F edastatakse modtekeha deformatsiooni
maaramise teel mddteelektroonikale ja valjastatakse elektrilise signaalina.

Lisavarustusena on tarnitavad kahe méotesuunaga (X-Y-jdumdadtetelg) ja/voi kahe
mooteslsteemiga mudelid, seda kas valjundsignaalidega eraldi pistikutel/kaablitel voi
koondatuna lhte pistikusse/kaablisse. Taiendavat teavet saab tehnilistelt
andmelehtedelt, mida saab BROSA kaest hankida tasuta.
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2.2 Andmed plahvatuskaitse kohta

Joumootetelg tiip 0201 on plahvatusohtlikes keskkondades kasutamiseks
lisavarustusena saadaval sademeohutu mudelina. Aktuaalsed sertifikaadid on
allalaadimiseks saadaval BROSA kodulehel.

A Sademeohutute joumddtetelgede kasutamine tsoonis 0 ei ole lubatud.
Joumobotetelg Ex d tilp 0203 on leegikindla Umbrisega ja sellega sobiv kasutamiseks

plahvatusohtlikes keskkondades. Aktuaalsed sertifikaadid on allalaadimiseks saadaval
BROSA kodulehel.

A TAHELEPANU! J6umdbtetelje Ex d kasutamine tsoonis 0 ei ole lubatud.
Aktuaalsed sertifikaadid on allalaadimiseks saadaval BROSA GmbH veebilehel.

2.3 Mootesuuna andmed

Joonis 3: M&dtesuund X-Y-KMA
Modbtesuunda naidatakse noolesiimboliga. Voimalikud on lintsustatud andmed.

Lisavarustusena saadaval oleval kahe mddtesuunaga mudelil tdhistatakse méotesuunad
nagu joonisel 3 kujutatud.
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3 Juhised BROSA joumootesensorite ohutuks
kasutamiseks

A TAHELEPANU! Jargmiste juhiste eiramine vdib tekitada kahjustusi sensorile ja/voi
modtetulemuste halvenemist. Vigase moédtmise hindamise tagajarjeks voivad olla isiku-
jalvoi varakahjud.

A TAHELEPANU! BROSA jdumddtesensoreid ei tohi vaatamata nende tugevale
konstruktsioonile kasutada mitte mingil muul Kkui sihiparasel kasutusotstarbel.
Mittesihiparasel kasutamisel vdivad tekkida ohud kasutaja voi kolmandate isikute elule ja
tervisele ja/vdi seadme, millesse jdbumddtesensor on paigaldatud, voi teiste varade
kahjustused.

3.1 Kasitsemine

A TAHELEPANU! BROSA sensorid sisaldavad kvaliteetset méodteelektroonikat! Tuleb
jalgida hoolikat kasitsemist!

- BROSA joumdodtesensorid tarnitakse transpordiohutus pakendis. Soovitav on vétta
sensorid pakendist valja alles vahetult enne paigaldamist.

- Sobivate kasitsusseadmete ja/vdi tdstevahendite valikul tuleb jalgida
jdumdbtesensorite massi.

- BROSA jsumdétesensorid tuleb kindlustada mahakukkumise vastu. Arge visake
sensoreid!

- Todriista (nt 160k-, tduke- voi tommitstddriistade) kasutamine ei ole lubatud, see
voib tekitada sensorile kahjustusi ja nii moonutada mddtetulemust.
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3.2 Paigaldamine ja kasutuselevotmine

3.2.1 Uldine
Soovitav on nelja silma printsiipi kasutades teostada jargmised t66d antud jarjekorras.

a) Sensori — mddtekoha vastavuse kontroll: Tuleb tagada, et paigaldatav sensor on
kavandatavas mootekohas kasutamiseks ette nahtud. Selleks tuleb vorrelda
tehnilisel andmelehel ning tlubisildil olevaid andmeid, isearanis toote- ja
identifitseerimisnumbreid ja mé6étevahemikku médtekoha andmetega.

A TAHELEPANU! Sensorit, mis ei ole vastavasse médtekohta ette ndhtud, ei tohi
paigaldadal!

b) Sensori vigastuste puudumise ja talitluse kontrollimine: Tuleb tagada, et
paigaldataval sensoril ei esine Ukskdik milliseid kahjustusi.

A TAHELEPANU! Kahjustatud sensorit ei tohi paigaldada!

c) Sensori paigaldamine médtekohta:
Joumddtesensor tuleb monteerida vastavalt pakkumuse joonisele ja vajadusel
selleks ette nahtud aluspinnal vastavalt vélja rihtida.

A TAHELEPANU! J6umdbtesensorit ei tohi paigaldada vai rintida 166ktdoriistade abil.

Parast seda tuleb séltuvalt sensori tilubist voi vajalikust rihtimisest joumddtesensor
kindlustada selleks ettenahtud elementide abil likumise ja pddramise vastu. Sealjuures
tuleb vajadusel kontrollida jdumddtesensori korrektset suunda ettendhtud mddtesuunas
vastavalt olemasolevale margistustele.

A TAHELEPANU! Valesti rihitud sensor moonutab mddtetulemust!

d) Elektribhenduse loomine: Sensoril olemasolevad elektrithenduse elemendid,
vajadusel kaasa arvatud maandusihendus, tuleb Ghendada toitepingega ja
seadme too6tlussisteemiga. Siinkohal tuleb jalgida tlubisildil olevaid pistikute voi
kaablite thendamise andmeid ning vajadusel kaabli paigalduseeskirju.
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A TAHELEPANU! Vigane véi mittetaielik elektriihendus halvendab véi takistab
mootmist.

e) Talitluskontroll: Parast teostatud mehaanilist (vt c¢) ja elektrilist (vt d) paigaldust
tuleb sensor koormata véimalikult kogu ettenahtud médtevahemikus, valjastatud
moodtesignaalidel tuleb teostada nende usutavuskontroll.

A TAHELEPANU! Kui erakorraliste tahelepanekute (nt deformatsioon vdi erakorraline
murateke), mddtetulemuste mitteusutavuse vdi teiste pohjuste tottu esineb kahtlus, et
sensoril erineb vaartalitlus, ei tohi seda sensorit kasutusele votta.

3.2.2 Taiendavad juhised plahvatusohtlikes keskkondades kaitamisel

A Plahvatusohtlikes keskkondades on lubatud kasutada ainult vastava tahistusega
varustatud sensoreid.

Kui kaabliots Uhendatakse Ex-keskkonna sees, peab see toimuma aktuaalse ATEXi
direktiivi jargi kasutada lubatud klemmikarbis/lUlituskapis. Kui Ghendamine toimub Ex-
keskkonnast valjaspool, tuleb Uhendada elektriseadmete Uldiste tingimuste jargi.

Sademekindlate (Ex-i) sensorite kasutamisel tuleb Ex-keskkonda juhitava energia
piiramiseks ning kdikide teiste mitte-sddemeohutute vooluahelate galvaaniliseks
eraldamiseks kasutada Ex-i-isolaatorit.
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3.2.2.1 Sensori sddemeohutud mudelid

Véimendiga ExDANGmicro2W*** sensorid tuleb paigaldada alljargnevate tingimuste

kohaselt:
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Joonis 6: Véimendiga Ex DANGmirco2W*** sensori Ex i Uhendusnaide

Toide ja modtesignaal juhitakse Ex-keskkonda |abi eraldusvdimendi. Kasutada vdib ka
teiste tootjate eraldusvdimendid, kui nende ohutustehnilised piirvaartused on piisavad.

Paigaldusel tuleb jalgida DMS-takistussilla isolatsiooni tugevuse eristamist sensori
vedrukeha suhtes. Voéimendit tiip ExXDANGmicro2W_A** tuleb vaadelda vedrukehast
eraldi. Véimendit tilip EXDANGmicro2W_B** tuleb térke korral vaadelda vedrukehaga
Uuhendatuna.

Voimendi tGip ExDANGmicro2W_*B2 ja tlilp ExDANGmicro2W_*B4 Uhenduskaabli
paigaldamisel on ndutav kaitse kahjustuse ja tdmbekoormuse eest, mis tagatakse selleks
sobiva seadisega.

Vdimalike véimendite konfiguratsioonide téielik loend on toodud sertifikaadis.
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3.3 Kaitamine ja hooldamine

3.3.1 Kaitamine

BROSA joumddtesensorid tdo6tavad iseseisvalt, tdoriistade paigaldamine ei ole
kaitamiseks vajalik. Tootaja kasitsi toimingud ei ole vajalikud, seetdttu kasutamisel
nouded t66taja kaitsevarustusele puuduvad. Siiski tuleb jargida vastavaid ndudeid
seadme kohta, millesse joumddtesensor on paigaldatud.

BROSA joumdodtesensorid ei saada valja 6humira emissioone ega elektromagnetilist
Kiirgust.

BROSA jéumbddtesensorite kaitamine on lubatud ainult tehnilistel andmelehtedel esitatud
ja tudbisildil maaratud parameetrite ja omaduste raames. Muu hulgas on nendeks:

- Mootevahemik

- Temperatuurivahemik
- Lubatud toitepinge

- Elektriline kaitseaste
- Materjal

Tuleb tagada, et ei esine segavaid mdjusid nagu nt méétesuunaga risti mdjuvad joudusid
voi Ule jdumddtesensori juhitavad momente.

Induktiivsed voi mahtuvuslikud sidestused sensori Ghenduskaabli(te)le voivad
mootetulemust moonutada ja neid tuleb seetdttu valtida. Seda liiki sidestused, vdivad
tekkida nt kaablite ebasoodsa paigutuse téttu (paralleelselt asuvad tugevvoolukaablid,
sagedusmuundurid, transformaatorid, mootorid, vale maandus/varjestus jt).

Elektrikeevitustodde teostamisel sensori laheduses tuleb kdik Uhendused lahti thendada
ja isoleerida. Tuleb tagada, et keevitusvool ei voola labi sensori.

A TAHELEPANU! Kaitamine valjaspool spetsifitseeritud omadusi véi vastuolus
esinevate omadustega voi mittesihiparane kasutamine vdivad sensorit kahjustada ja
tekitada selle rikke voi selle tagajarjeks vdivad olla valed mddtetulemused. Sensori
Ulekoormamisel vbib see tekitada samal maaral kogu masina tUlekoormamist ja antud
juhul ohustada selle turvalisust.

Ule mé&aratud piirkoormuse koormamine ei ole Gldjuhul lubatud! Isegi kui parast seda ei ole
funktsionaalset kahjustust margata, tuleb kontrollimine labi viia.
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3.3.2 Hooldus

Sensorina téotavad BROSA joumddtesensorid hooldusvabalt. Koormust Ulekandvate
elementidena rakendub neile siiski mehaaniline koormus, seetdttu tuleb igal
jdumdodtesensoril regulaarselt kontrollida nende laitmatut seisundit. Kontrollimiste
vahelised ajavahemikud soéltuvad kasutamise intensiivsusest ja need peab maarama
I6ppkasutaja. Vdimalikud olemasolevad maarimisavad ei ole sensori talitluse jaoks
vajalikud, vaid neid kasutatakse sekundaarsete komponentide maarimiseks, jarelikult on
maarimistsuklite eest vastutav |6ppkasutaja.

Kontroll sisaldab jargmisi punkte:

- Visuaalne kontroll mddtekeha kahjustuste ja kaabelduse ning mustuse esinemise
suhtes
- Talitlustest/usutavuskontroll

Esinevate vigade pohjused tuleb identifitseerida ja kérvaldada. Kui kontrolli tulemusel
selgub, et sensori seisund ei ole nduetekohane, ei tohi seda sensorit edasi kaitada. Kui
sensori tuvastatakse vaartalitlus voi kahjustus, tuleb see sensor saata uurimiseks ja
vajadusel remondiks tootja tehasesse.

A TAHELEPANU! Sensorit tohib remontida eranditult ainult tehases. Muudes
ettevottetes kui tootja tehas teostatud toimingu (nt avamine, mehaaniline té6tlemine vm)
korral ei ole sensori ohutu kditamine enam tagatud ja garantii kaotab kehtivuse.

3.4 Demontaaz
Soovitav on teostada jargmised t66d antud jarjekorras.

a) Maodtekoha koormuse alt vabastamine: J6umddtesensor tuleb enne eemaldamist
koormuse alt vabastada.

A TAHELEPANU! Koormuse all oleva jBumddtesensori eemaldamine kujutab endast
suurt ohtu Umbruses asuvate inimeste tervisele ja elule ning vdib pdhjustada suuri
varakahjusid. See ei ole seetdttu lubatud.

b) Elektrilhenduse vabastamine

c) Mehaaniliste kinnituselementide eemaldamine

d) Joumbobtesensori eemaldamine
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A TAHELEPANU! Kui jdumdobtesensorit kasutatakse uuesti, ei tohi seda eemaldada
160ktdoriistade abil!

3.5 Jaatmekaitlus

Parast kasutuskestuse 16ppu tuleb jdbumddtesensor suunata keskkonnasdbralikku
jaatmekaitlusse. Kuna jdbumddtesensori mittemetallist komponendid moodustavad selle
massist vaikese osa, vdib kogu sensori kdidelda metallijaatmetena.

Sensori enne selle 16plikku jaatmekaitlust ladustamisel tuleb valida sobiv ladustuskoht,
mis takistab kahjulikke ainete sattumist keskkonda. Vajadusel tuleb sensor puhastada.

A TAHELEPANU! BROSA jéumédtesensorid sisaldavad keskkonda kahjustavate
ainete jalgi. See puudutab ka kasutamisel pohjustatud saastumisi. Tuleb takistada
keskkonna saastamist nende ainetega.
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